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SINCRONIZADOR ELETRONICO AUTOMATICO

MODELO SINCRO-2000

INTRODUCAO:

A funcdo do sincronizador € sentir a freqiénciafasa de um conjunto -
gerador e ajustar essa frequéncia e fase com autte oonjunto. O
sincronizador atua diretamente no terminal 11 der&acia do regulador
automatico de rotacéo.

Quando a frequéncia e a fase dos alternadoregséis,i os contatos do relé
interno do sincronizador se fecham automaticamentestes atuam num
contator. Durante rigidas condi¢des de falta dglf#acia (como quando a
maquina parte), os contatos do sincronizador néwafa. O sincronizador é
rapido; normalmente freqiiéncia e fase sao igualada8 segundos, para
uma condicdo de freqiéncia proxima.

ESPECIFICACOES:

Tenséo de Alimentacéae 22 a 30 Vcc

FreqUéncia de entrada - 45 a 120 Hz.

Tensé&o de entrada - 50 a 300 VCA - referente ao terra dabat
Angulo de fechamento - ajustavel de 1° a 25°

Faixa de captura de - 5%
frequiéncia

Valores dos contatos - 4 A max. , 240 VCA max.
do relé de poténcia nao indatfC.C.)

Dimensdes -Altura: 45mm / Largura: 170mm / Comprimento: 145mm



OPERACAO:

O sincronizador opera sentindo o sinal mestre dex@s de uma barra e
comparando-o com a frequéncia e fase do sinal\asd@alternador o qual
se quer ligar na barra. Os sinais de entrada aoosiizador devem ser CA
com um minimo de 50 VCA e um maximo de 300 VCA pasanal mestre
ou escravo, com referéncia ao neutro.

Oscilacdes dessas formas ndo sao tao criticase apssl as tensdes dos
sinais estejam dentro dos limites maximos.

Os sinais de entrada devem ser acoplados em tesmapr@priados (escravo
no terminal 9; mestre no 10) e o terra da bateoigemminal 8. Se for
necessaria a isolacdo dos sinais (como quandoxiste eonexao comum
entre o terra da bateria e da ligacdo do alternadbcomo conexdes em
delta), transformadores devem ser usados.

Estes devem ter defasagem nula para deixar cadlbcsim a mesma fase
original.

A secdo do controle dinamico do sincronizador ena@ regulador
automatico de rotacdo (Gera-2000), um sinal qustaja velocidade da
maguina e desta forma leva a maquina escrava a@Bismo.

O controle de ganho € usado para melhorar os éraesi e estabilizar o
controle em cadeia.

Aumentando o ganho (no sentido horério), resultmanuesposta mais
rapida, mas causa mais instabilidade. Reduzindarha (sentido anti-
horéario), resulta numa sincronizacdo mais lentaofitrole de ganho deve
ser ajustado para ser rapido, porém operar cornikdsale.

O ajuste de estabilidade no sentido anti-horarineania a faixa estavel do
controle de ganho.



INSTALACAOQ:

O sincronizador € ligado ao Gera-2000 e ao altemeahforme o diagrama
na fig. 1. Diagramas de ligacao tipicos, indicardparte da carga, sao
visualizados nas figs. 3, 4,5 e 6.

Obs: A unidade de controle e o sincronizador degeminstalados o mais
longe possivel do sistema de ignicdo ou outra fdetéorte interferéncia e
nao diretamente presos na unidade. As areas quiemeperatura ambiente
acima de 80°c. devem ser evitadas.
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FIACAO:

Os fios e terminais usados para interligar o smzewxlor aos outros
componentes devem ser de boa qualidade. O fio ajugosterminal 5 do
sincronizador (Sincro-2000) e vai para o terminhldb regulador (Gera-
2000) deve ser feita com fio blindado 18 AWG de lpmlidade. As
conexdes entre 0s componentes devem ser as m@o3Egeis, para evitar
interferéncias no sistema.

Obs: A malha do fio blindado deve ser sempre atarro painel em ambas
as pontas.

AJUSTES:

Primeiramente ajuste o regulador de rotacdo (Ged&)2 e o equilibrador
de carga (Equi-2000) de acordo com suas instruggigscificas. Sincronize
manualmente as maquinas usando o potencidmetrojusdte aino do
regulador para um ajuste preliminar (opcional).

O sincronizador eletrdonico € ajustado em fabrica pena posicdo média
tanto para o ganho e a estabilidade, bem comogpangulo de fechamento
gue neste caso equivale a um ajuste aproximado ndeamgulo de
fechamento de 13°.

Ligue temporariamente um jumper entre o terminal @ terminal 8. Isto
acendera o led teste e evitara que o rele se thohate o ajuste e o teste do
sincronizador.

Uma vez ja ajustado o sistema, dar a partida, @raiicamente o sistema
sera sincronizado. O led verde indicara a sinceméia.

Ajuste no sentido horario o ganho do sincronizagmra aumentar a
velocidade do tempo de sincronizacdo da maquinanu este ajuste e
feito, ocasionalmente mexe na aceleracdo, e nootepgpa realizar a
sincronizacédo. Se for usado um ganho muito altastersa podera ficar
instavel. Geralmente o tempo tipico de sincroniaagde 2 a 3 segundos se
0 sistema esta apropriadamente ajustado.

O ajuste de correcdo de fase é feita em fabrica sa queira confirmar o
ajuste, € necessario um voltimetro de CA para s#irmaetensdo entre 0s
terminais 9 e 10. Com a maquina sincronizada eaanizador na posi¢cao



de teste, ajustar a correcdo de fase para mens@depossivel nestes
terminais.

Depois de todos os ajustes feitos ndo esqueceirateot jumper dos
terminais 7 e 8 para que o rele de saida possarfecdeu contato.

Obs: Depois que os geradores estdo em paralelocmsizador (Sincro-
2000) deve ter os terminais 3 e 5 desligados. Nlonerde usa-se para se
fazer este desligamento os contatos auxiliare®dtator principal.

Para se evitar que altas correntes circulem estrgecadores no momento
do paralelismo, recomenda-se que o ajuste de adgusmcronizador fique
numa posi¢cdo média, ou seja, com o0 angulo de sirstne em torno de 13°.
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Descricao dos Terminais do Sincronizador Automatico
Modelo Sincro-2000

Terminal — 1) Alimentacao de +24Vcc da bateria.
Obs: Equivale ao termin8ldo Sincronizador AB-4C.

Terminal — 2) Alimentacao de OVcc (-) da bateria.
Obs: Equivale ao termindD do Sincronizador AB-4C.

Terminal — 3) - Sinal de comande- Ao se aplicar um sinal de 24Vcc neste
terminal, inicia-se 0 processo de sincronizagacsed, a maquina escrava
sera induzida ao sincronismo através de um simalsqudo terminal 5 do
Sincronizador para o terminal 11 do Regulador da¢&w Gera-2000.

Obs: Equivale ao termin&ldo Sincronizador AB-4C.

Terminal — 4) — Modo de operacao

1° Modo normal — Se aplicarmos um sinal de 24Vcc ao terminal ggida
do terminal 5 que vai para 0 Regulador de Rotacam-3000, estara
sempre conectada. A ligagcdo e o funcionamento e&welbantes ao do
Sincronizador AB-4C.

2° Modo _automatico— Se neste terminal ndo se aplicar um sinal de@4V
a saida do terminal 5 do Sincronizador estara abet seja, ndo saira o
sinal para o terminal 11 do Regulador de Rotacda-2@00, porém se for
dado o sinal do comando no terminal 3, a saida etmitnal 5 do
Sincronizador, sera conectada automaticamente eisdejp sincronismo
efetuado, a saida do terminal 5 serd automaticamgesligada, apdés o
desligamento do terminal 3.

3° Modo comandado- Se aplicarmos ao mesmo tempo um sinal de 24Vcc
aos terminais 3 e 4, o processo de sincronizagaoirseiado e a saida do
terminal 5 sera ligada. Ao tirarmos o sinal dosnirais 3 e 4 ap0s o
processo de sincronismo, o terminal 5 ficara descialo.
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Terminal — 5) - Sinal de saida para o Regulador dBotacdo Gera-2000
— Este sinal de saida do Sincronizador Sincro-Z#0@eve estar presente
no processo de sincronizacdo, depois disto, ter@rminal 5 de ser
desconectado. Este fio devera ser blindado.

Obs: Equivale ao terminéldo Sincronizador AB-4C.

Terminal — 6) - terra da bateria (-), para conexao da malhizodaindado.
Obs: Equivale ao termindD do Sincronizador AB-4C.

Terminal — 7) - Teste— Ao se conectar ao terminal 7 com o terminalu8, o
seja, ao (-) da bateria (terra), inicia-se uma uog@wd de teste, e todo

processo de sincronismo visto anteriormente, poderachecado, porém

nao permite que os contatos de saida do sincramizeglam fechados,

porém ao se desconectar, o sinal negativo do tatniire os geradores

estiverem sincronizados, o contato se fechara.

Terminal — 8) terra da bateria (-) e neutro do gerador.
Obs: Equivale ao termindD do Sincronizador AB-4C.

Terminal — 9) E um sinal da fase R do gerador a ser sincronjzauiseja,
escravo. A tensao entre fase e neutro pode vaiaOUWCA a 300VCA.
Obs: Equivale ao termindldo Sincronizador AB-4C.

Terminal — 10) E um sinal do gerador principal, ou seja, me#réensio
entre fase e neutro pode variar de 50VCA a 300VCA.
Obs: Equivale ao terminaldo Sincronizador AB-4C.

Terminal — 11/12) Contatos de saida do Relé de fechamento do
Sincronismo.
Obs: Equivale aos termina®se 4 do Sincronizador AB-4C.

Nota: O neutro dos geradores devera ser conectado aa Gateria, que
deve ser aterrado. Caso se deseje a isolacao dossndos geradores em
relacdo ao (-) da bateria, devera ser usado ursftramador isolador em
cada gerador para amostragem das fases R de cada um
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Tabela de Equivaléncia dos Bornes do Requlador deokcao

Gera-2000 para o Requlador de Rotacao AB-23

Borne 1 Equivalente Borne E
Borne 2 “ Borne C
Borne 3 “ Borne D
Borne 4 “ Borne B
Borne 5 “ Borne G
Borne 6 “ Borne S
Borne 7 “ Borne T
Borne 8 “ Borne K
Borne 9 “ Borne J
Borne 10 “ BorneHe F
Borne 11 “ Borne R
Borne 12 “ Borne Fe H
Borne 13

Borne 14

Borne 15

13




