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SENSOR DE FREQUENCIA MOD. SF-01

Introducao:

A finalidade do sensor de freqléncia é supervisioamarede
comercial ou o grupo gerador dentro dos limitesgst@belecidos
de freqliéncia.

Caso haja alguma anomalia de freqliéncia em relagéoalores
ajustados, passado 5 segundos serd operado oered@idh que
fechara ou abrira o contato para o comando externo.

Especificacoes Técnicas:

Tenséo de alimentacéao - 220,380,440 (com ajustegbegionado)
Consumo - 2VA (aproximadamente com o relé acionado)

Ajuste de frequéncia - Faixa maxima -60Hz a 66HZA{ %)
Faixa minimé0Hz a 54Hz (- 10%)

Histerese maxima - 1Hz (+/-)

Sinal de saida - um contato de relé reversivel gaEionado apos
5 seqg. da anomalia (led aceso).

Corrente Max. de contato - 2 A - 220 VCA
Peso - 3509 (aprox.)

Dimensodes - 75x55x108 (caixa plastica em ABS ndphinN



Descricao de funcionamento:

O sensor de fregliéncia € composto por dois moéakrdnicos,

sendo um o MAL/F-01 e o outro o MCT-01.

O modulo MAL/F-01 tem duas funcdes principais sead@ delas
a fonte de alimentacdo, e a outra a funcao de cemvale

freqliéncia para tensao.

A tenséo de entrada da fonte de alimentacédo éatmptraves dos
resistores R10 e R9, e dos capacitores C10 e @9ifieada pela

ponte de diodos D4,D5,D6,D7 e o capacitor C6, seteloois

estabilizada por Z3,Z2 e Z1.Esta tensdo estabdizédenviada
para alimentar o médulo MCT-01, através dos pott@s3.Neste

mo&dulo temos também a funcédo de conversor de fnetdi@ara

tensdo formada pelo Cl-1, o qual € um monoastawel regcebe
pulsos de freqiiéncia através do diodo D3.Na saidaahoastavel
teremos pulsos de largura bem definida determipatiaconstante
de tempo R2 e C2.Estes pulsos sao aplicados a rouit@i

integrador formado por R7,R8 e C1, os quais tem aonatante de
tempo bem alta.Neste integrador teremos um nivehig@io, que

sera maior ou menor dependendo do intervalo ermtrputsos, o

qual é provocado pelo aumento ou diminuicdo da aagsEM de

freqliéncia.Esta tensdo de saida do integrador sgdirdada ao

mo&dulo MCT-01, através do ponto 4.

O moédulo MCT-01 tem a funcdo de comparar a tens&osgi do
ponto 4 do médulo MAL/F-01, com uma tensédo de ezfeia.

O circuito integrado CI-1, é composto por dois afigaldores
operacionais 0S quais Sao0 um para a maxima e 0 Qaia a
minima.

O sensor de maxima recebe a informacéao vinda dtmphra qual
é aplicada ao pino 5, do CI-1.Esta tensao é compaam uma
tensao de referencia ajustada pelo PT2.Se estaot@ts pino 5
estiver maior que a tensao do pino 6 (que é adaihsdieferencia),



o amplificador operacional mudara para nivel ald@aendo com
qgue o led 2 se acenda, iniciando-se neste instama
temporizacéo fixa determinada por R4 e C4, quedam que T2
entre em saturacdo, e como consequéncia, T1 ficartado,
provocando a mudanca de estado do relé RL1.

O sensor de minima recebe a informacéo vinda dopghra qual é
aplicada ao pino 2, do Cl-1.Esta tensdo é compacada uma
tensao de referencia ajustada pelo PT1.Se estaotelts pino 2
estiver menor que a tensdo do pino 3 (que é adaleséeferencia),
o amplificador operacional mudara para nivel ald@aendo com
qgue o led 1 se acenda, inicinado-se neste instama
temporizacao fixa determinada por R4 e C4, quedam que T2
entre em saturacdo, € como consequéncia, T1 ficartado,
provocando a mudanca de estado do relé RL1.

O RL1 é usado tanto para a maxima como para a minim
frequéncia.
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